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Kognitive Roboter als Helfer 

des Menschen  
 

Prof. Sven Behnke  
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Industrieroboter  

Â Kräftig, präzise, 
ausdauernd  

 

Â Hohe Produktivität  
 

Â Kontrollierte 
Umgebung  
erforderlich  
 

Â Unflexibel  



Neue  Einsatzbereiche  

Â Flexible 
Industrieautomatisierung  

Â Bergbau , Landwirtschaft ,é 

Â Logistik  

ÂHaushalt  

ÂMedizin  

ÂGefährliche Umgebungen  
(Weltraum, Tiefsee, AKW, é) 

Â Spielzeug, Unterhaltung  
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Selbst  Fahrende  Automobile  
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[Google 2015]  



Teilprobleme  

ÂWahrnehmung der Umwelt  

Â Verhaltensplanung  

Â Beeinflussung der Umwelt  

Umwelt  

Agent 

Sensoren  Aktuatoren  Kontrolle  



Sensoren  für  Automobile  
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Ultraschall  

[Intel]  

Nahradar  Kameras  

Laser -  
scanner  

Fernradar  



Umgebungssicht des Google - Autos  

 

7 



Warten  auf Abbiegenden  Radfahrer  
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Möglicher Nutzen Selbst 
Fahrender Automobile  

Â Höher Sicherheit  

Â Weniger 
Energieverbrauch  

Â Bessere 
Ausnutzung der 
Straßenraums  

Â Fahrer kann Zeit 
anders nutzen  

Â Preiswertere 
Taxis  
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[ Satre ]  



Unsere Kognitiven Roboter  

Fußballroboter  
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Kommunikations -  
roboter  

Serviceroboter  

Flugroboter  

Explorations -  
roboter  

Â Ausgestattet mit zahlreichen 
Sensoren und Gelenken  

ÂDemonstration in 
Beispielanwendungen  

Rettungsroboter  



Kommunikations -  
roboter  Robotinho  

Â 110cm, 6kg  

Â 23 Gelenke  

Â 6 pro Bein  

Â 4 pro Arm  

Â 3 im Rumpf  

Â Kommunikationskopf  
(17 Gelenke)  

ÂMini -PC 

Â Laser -Scanner  

ÂUltraschall  
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