Kognitive Roboter als Helfer
des Menschen

Prof. Sven Behnke
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Industrieroboter

A Kraftig, prazise,
ausdauernd
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Neue Einsatzbereiche

A Flexible
Industrieautomatisierung

A Bergbau , Landwirtschaft
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Logistik
Haushalt

Medizin
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A Gefahrliche Umgebungen
(Wel traum, TIi

A Spielzeug, Unterhaltung




Selbst Fahrende Automobile

[Google 2015]



Tellprobleme

A Wahrnehmung der Umwelt
A Verhaltensplanung
A Beeinflussung der Umwelt
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Sensoren fur Automobile
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Warten auf Abbiegenden  Radfahrer




Moglicher Nutzen Selbst
Fahrender Automobile

A HoOher Sicherheit

A Weniger
Energieverbrauch

A Bessere
Ausnutzung der
StralRenraums

A Fahrer kann Zeit
anders nutzen

A Preiswertere
Taxis
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Unsere Kognitiven Roboter

A Ausgestattet mit zahlreichen
Sensoren und Gelenken

A Demonstration In
Beispielanwendungen
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FulRballroboter Kommunikations - Serviceroboter Explotions Rettungsroboter
roboter roboter
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Kommunikations :
roboter Robotinho

A 110cm, 6kg

A 23 Gelenke
A 6 pro Bein
A 4 pro Arm
A 3 Im Rumpf
A Kommunikationskopf
(17 Gelenke)

A Mini-PC
A Laser - Scanner
A Ultraschall

11



